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Casto se k vytvii-oni obdélnikovych kmitd vyutiva  é&aso-

vade 555. schdna je na obr.2.36. V astabilnim reiimu je &a-

Obr 2. 36 A.xo 8 éanovaéen 555

zapojeni
bez diody . s ‘diodou
‘ : o 2u, -3U, :
ES
Tl ‘0.693(R‘+Rz )C ch in Ucc "3UD £ 0-693R2C pro
Uee >>.30,
T, _ 0.693 R, C
‘ 1.44 l.46 -
4 Zz"‘gﬁgz)c' (R, 7R, )C (pfiblizne)

:sovaé quiitclnf do kmitoltu max.200kHz, v -krajnim -pfipadé'

300kHz. Z tabulky plyne, Ze stfidu impulsd 1:1 zajistine
'4 pEipojenim diody. Nevy'hodou zapojem. s dioddu je véak - zavi-
slost frekvence kmitd na napdjecim napéti. Proto se pouZiva-
Ji dal$i zpisoby nastaveni stridy 1:1- viz obr.2.37 a 2.38.
Zatazenim R, sniZime velikosti komparac¢nich urovni ¢&a-
sovade. Volime-li R, = R, R, = 7ka, pak
'.l' -T = 0. 67GRC £ =0, 74/(RC’).

Stfidu 1ze ptosné dostavit pomoci RJ ?odrobnosti viz nap®.:

[31, 8.107. ;
Jiny zpﬁsub nastaveni sti'z.dy 1:1 ukazuje obr.: 38.° z‘a—
pojeni funguje jako AKO jen za podmlnky R2 < R /2. Pak -’

-89 ~

Obr.2.37 72Zména stridy impulsi pi-idavnYn rezistorem K,
ko we
& " efaoue

. (3¢ ]
Slov 1A —5-1 R2
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-
3
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Obr.2.38 Nastaveni stridy 1:1 pomoci dvou rezistordi -

'L‘l = 0‘693Rx(_:' T, T— C 1n TT

Stfidu lze Fidit volbou poméru R, /R, podle tabulky:

10 [2-1 |22 |2.3 [2.6 |25 27 | 3 4 5| 10 {100

T . - + N . R
TE 1.6111.28/1.09/0.96[0.86}0.72 0.58/0.36/0.26{0.11 0.01

Pro stiidu 1:1 vychazi RS &~ Podrebnosti 'viz”
mz/ss, $i45. '

5 Zapojem na obr.;‘:w (viz ARB2/89,s. 47) unoifmja plyuu-
lou zménu sthdy impulst beze zmény km.toétu. Ndvrhové vzta-

hy (U, = 0.65V):
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‘obt.z.sé‘-ncqulécd §tEidy beze zmény kmitodtu

~3u
= (R;+2R,}C 1n ’—”""ib“‘ = 0. 693(R3+agp)c Pro U >>30,,

g‘ .
T, = [R+(1-a)R ]C. 1n ———»ﬁ———-—- = 0;693[R2+(1-¢)Rp]c
\ pro U..>>U, /2.
« € <0,1> ... 'dhel natodeni potenciometru.
Pro Ucc>>3Uu plati
£ = 1.44/(R,+R,+R,) .
POZOR! Ve skuﬁaénosti kmitodet silné zavisi na napajecim na-
péti. Froto nathoyé vztahy mohou slouZit jen k pred-
—péznému navrhu, korekci hodnot souGastek je treba
provést experimentalné.
Dalsi zapojeni AKO s d&asovadem naleznete v ARB2/89,
ARB2/82, s.67 apod.

2.3.3 Generatory. pilovitého signalu
¢ 131,181 »ARB8/77,3/82,8/83,2/89,5T7/81 »12/81,2/783) M

Generator pilovitého signdalu lze vytvofit pomoci inte-
gratoru a komparatoru s hysterezi (obr.2.40). Podminka na~
tnd k &innosti UL‘R>0 U.in <0 naznaduje, Ze komparator
musi pnskytovat vystupni urovné obou polarit. To lusluc vaxt

v Advahu prfi pou!iti inteqravanfcn komparatorid.,
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Obr.2.40. Princip generatoru pilovitého signalu -

Navrhove vztahy: .
U ia -+ V¥stupni drovné komparatoru

max’ Tai
Tyr Ur_ «.+ prahova napéti komparatoru; v pfipadé zapojeni
'8 0Z : Uro = -‘Unlnal/a ‘ U nax I/RI
U =u_ - U;_ .- hysterezni napéti (v1z str.66)
Pak
u, P v, - 1
T‘ =g Rxcx' Tz =< RXC‘, T= R.C Uh(__u -~ T y

min max max main

max’

.stx“"ida T,/T, = - Uaia’/U

'Pro Uax = U : stfida 1:1, £ = 1/T = U /(2RCU ).

x min max
(2.6)
Obvod bude generovat impulsy za podminRy, Ze xnCegra-
tor je schopen dodat napéti pro preklapéni komparatoru u..,
U, . PEi napajeni komparatoru. i . integratoru ze ste]nych

2drojd napéti je proto tfeba volit R, <R,.

Postup ndvrhu :
Napajeni . intoqrovanych obvodi volime synotrické ;L aby

‘platilo U .x = ~U, .- Tuto podminkn 1ze presnéji dodriet za-

fazenim diodového omezovade za komparator (viz str.e1). Na-
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pajeci napéti volime 1 s ohledem na potfcbny rozkmit pilovi-

tého napéti. i
: Podminka U = =y zajisti gcnerov&n’i syntrického

max - .Uain

' pilovitého napéti. Hodlame-1i gcnerovat n.synetrickow piln,

undi!ikﬁjbﬂd ztpﬂjeﬁi Lntiqraéntho rctittéru pnﬂl. -Obr 2.42.” 
‘Mavrhheme prahové vrovné o, - -v “tak, aby odpovidaly

‘auplitudé pilovxtaho signalu. za znameé hodnoty prahové uro-
vné urdime R, a R,.
Vblikott Easove kanstanty R,/ uréime ze vztahu

R,C, = U, /(2£U,).

max

Hodnoty R, a C, volime z mezi
10kR: <R, <1MR, lOOp? <C, <1uF.

V zapojeni pro fizeni kmitodtu (obr.2.41) ‘vn;ime
R, >50Kka.

Zplsob fizeni amplitudy a kmitoctu piiovitého signdlu:

- Amplitudu miZeme mé&nit zménou hystereznfch urovni pomoci
R ,R,. Tim se vdak méni i kmitocet, coZ je prakticky vidy na
zdvadu. Proto regulujeme amplitudu pfidavnym obvodem, ktery
nezasahuje do &innosti generatoru.

- Regulace kmitoétu beze zmény amplitudy - viz obr.2.41.

Obr.2.41 Generator pilovitého signdlu s regulaci kmitodtu

Je-~1i splnéna poqiinka .
R, < 0.01R;, _ S (2.7)

pak plati pomérné piesnd linedrni zavislost
. ; N )
t=af .

-93.-

Zde a =0 pro dolni krajni polohu‘;ezdce potenciometru, a = 1
Pro horni polohu; £, je generovuny kmitofet v obacné poloze a
a g“u je Xmitodet v plivodni varianté bez potencionetru.
. Navrhave utahy na-ELE 9L zx‘wta&vaji v platnasti’'s tim,
‘ga 13, T a 1 4sou’ periody pro’ maximdini qenérovany kmito-v
et Lee
Odpor ‘potenciometru nemﬁéa byt pfilis nizky, aby nebyl

~PEilid zatéiavan vystup Komparitoru. V 2idneém ptipadé by po-

tenciometren nemél téci proud vétsi neZ 15maA.

Pozn.: Nehodlame-li pfeladavat kmitoéet od OHz, nybri od ho-
dnoty foin+ Z3pojime mnzi potencionetr a zem rezistor o  ma-

. lénm odporu
RP
R'= -T-.——.-__.. .
aax - 1
min

Zpisob nastaveni riznych dob T‘,T : upravou integraéniho re-
zistoru podle obr.2.42. Na vytvareni vzestupne céasti pily se

Obr.2.42 Dva zplsoby modifikace poméru Tl/Tz;
a) R, =Rl R;,, R, =R :b) R = R, R,= R,

nyni podili integraéni rezistor Rxx, na. vytvareni - sestupneé
&dsti rezistor R, = Ry,

Daldi zapojeni je vhodna pro plynulou ‘zménu stoupani
(T,) a klesdni (T,) pilovitého priibéhu prfi konstantni frek-
venci, ktera je dana rovnici (2.6) pro R, C, = R,C,. Pohybu-
je-1li se béiec potenciometru nahoru, zvétsuje se strmost se--
stupné &asti na tkor strmosti vzestupné éasti a naopak.

Toto zapojenx nnZeme zkombinovat se zapojenim pro
Fizeni kmitodtu na. obr. 2.41. e ‘ S

.Generator pilovitého signdlu je moZneé vytvorit i 'pomq—
ci Casovade 555. zakladni zapojeni nalezneme v ARB2/89, s.46
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 Obr.2.43 - Zpisob régulace strmosti nardstu a poKlesu pilovi-
: tého pribéhu beze zmény kmitodtu :

az 48-a v ARBﬁ/us,‘s.zso,'Tyto‘bbquy vsak nepfinaseji pod~
statné vyhody oproti generatorim vyse uvedenym. Pracuji na
stejném principu, obvodové Feseni Je viak slozitéjsi.



